JEuropaisches Patentamt 
European Patent Office ® Num^ro de publication: O 066 486 

Office europten des brevets 

@ FASCICULE DE BREVET EUROPEEN 

® Date de publication du fascicule du brevet: @ Int. CI *: H 01 H 71/52 

10.04.85 

@ Numdro de d^pdt: 82400831.2 
@ Date deddpdt: 05.05.82 



Mdcanisme de manoeuvre d»un dlsjoncteur 6lectf Ique multlpolalre d basse tension. 



@ Priority: 18.05.81 FR 8110000 



Date de publication de la demande: 
08.12.82 Bulletin 82/49 



@ Mention de la dellvrance du brevet: 
10.04.85 Bulletin 85/15 



® Etats contractants dteign^ : 
BECHDEGBn-LINLSE 



® Documents citds: 
FR.A-2294536 
US-A-1 786796 



<0 
00 

(0 
(D 

o ._ , 

O II est rappel6 que: Dans un d6lai de neuf mois k compter de la date de publication de la ^^^^^ 
^ plen toute pe?sonne peut faire opposition au brevet europ^en d^hvre auprfesde 'Office e^^^^ 
II 6treform6epar6critetmotiv6eillen'estr6put6eform6^ 

JJj brevet europ6en). ' — 

ACTORUM AG 



@ Titulaire: IWERLIN GEBJN, Rue Henri Tarze, 
F-38050 Grenoble Cedex (FR) 

@ Inventeur: Boichot-Castagne, Bernard, Nlerlln Gerln, 
F-380SO Grenoble Cedex (FR) 
Inventeur: Case, Roger, IVIerlin Gerin, F-38050 Grenoble 
Cedex (PR) . ^ . 

Inventeur: Msrin-Pache, Reynald, Merlin Gerin, . 
F'^8050 Grenoble Cedex (FR) 



Mandataire: Kern, Paul et al. Merlin Gerin See. 
Brevets 20, rue Henri Tarze, P-3a0S0 Grenoble Cedex 
(FR) 



m 

i 

8 
5 



0 066 486 



Description 

L'invention est relative 3 un disjoncteur diectrique 
multipolaire ^ boitier moul6 renfermant un mdcanis- 
me de manoeuvre de I'^quipage mobile comprenant 
par pdle un contact mobile port^ par un bras de con- 
tact, [edit m^canisme comportant: 

— une genouillfere d biellettes inf6rieur8 et sup6- 
rieure coopdrant avec un crochet de dSclenchement 
automatfque et une manette de commande manuelle 
pour I'actionnement de t'6quipage mobile, 

— un berceau pivotant de support de la manette 
diplapable entre des positions extremes stables de 
fermeture et d'ouverture, 

— un barreau en mat6riau isolant, accoupl6 m6ca- 
niquement d une biellette inf^rieure de la genouilldre 
pour entrainer ^ pivotement altern6 les bras de con- 
tact de tous les p6ies lors de la fermeture ou de I'ou- 
verture des contacts du disjoncteur, 

— au moins un ressort d'actionnement du m6ca- 
nisme ancrS entre le berceau et I'axe intermSdiaire 
d'articulatlon des biellettes de la genouill6re, 

— un. verrou d'accrochage du crochet de d6clen- 
chement en position armde, 

— et un organe de d^verrouillage du verrou pilots 
par ie bloc d^clencheur pour assurer la liberation du 
crochet de d6clenchement lors de rapparition d'un 
d6faut, la manette 6tant entrafn6e durant cette ope- 
ration dans une position interm6dialre situ6e entre 
les positions d'ouverture et de fermeture. 

Dans un m^canisme de manoeuvre connu du genre 
mentlonn6, le berceau pivotant entraine directement 
le crochet de d^clenchement lors de la phase de rSar- 
mement, qui ndcessite une course de glissement im» 
portente engendrant des forces de frottement entre 
les deux organes micaniques. Pour 6viter I'usure 
prdmatur^e du m^canisme, le berceau et Is crochet 
de d^ctenchement doivent subir des traltements de 
surface approprids qui augmentent le coOt de fabri- 
cation de Tensemble. 

L'invention a pour but de rem§dler d ces inconvd- 
nients et de permettre la realisation d'un mScanisme 
de manoeuvre d frottement rdduit ne necessitant pas 
de traitements de surface additionnels. 
Le m^canisme selon l'invention est caract6ris6 en ce 
que la biellette sup6rieure de ia genouill6re est articu- 
i^e au crochet de d^cienchement et est prolong^e par 
un levier de transmission coop^rant avec le berceau 
pour provoquer le r^armement du crochet de d^clen- 
chement en position armSe d'accrochage au verrou 
lors du ddplacement de la manette de la position in- 
termidiaire vers ia position de rdarmement votsine de 
la position d'ouverture. Le rdarmement du m^canis- 
me par rinterm6dlaire de la biellette sup6rieure de la 
genoulII6re engendre une f aible course de glissement 
du levier de transmission sur le berceau, et le frotte- 
ment correspondent est ndgligeable. 

Selon une caractSristique de {'invention, I'extr^mi- 
td libre du levier de transmission de la biellette supd- 
rieure est conformSe en patte de commande prenant 
appui sur une surface de glissement du berceau entre 
les positions intermddiaire et d'ouverture de la ma- 
nette. La patte du levier de transmission est pli^e en 
^querre en s'dtendant transversalement vers I'extd- 



rieur de I'intervalle m6nag6 entre les platines de sup- 
port du m^canisme de manoeuvre. 

Selon une autre caractdristique de {'invention, la 
biellette sup6rieure pr^sente une structure coud6e 

s en forme de V, comprenant un premier levier agency 
entre I'axe de pivotement de la genouill^re et I'axe 
d'articulatlon du crochet de d^clenchement, et fai- 
sant un angle prdddtermind avec ie deuxi6me levier 
de transmission coop^rant avec le berceau. 

10 Le berceau pivotant est dot6 d'une salllie destin^e 
h venir en butSe de la patte de la biellette pour stopper 
dans une position de la manette toute tentative d'ou- 
verture manuelle du disjoncteur encas de soudure 
des contacts, ladite patte s'effapant automatique- 

fs ment devant la salllie lors d'une brisure de la genouil- 
I6re et de I'ouverture normale des contacts. On re- 
marque ia double fonction de la patte de commande 
de la biellette sup^rleure, qui sert alternatlvement d 
I'entraTnement du crochet de dSclenchement vers la 

20 position arm^e et de butSe de blocage du berceau de 
la manette lorsque les contacts se trouvent en posi- 
tion soudd. 

L'organe de dSverrouillage du verrou comporte 
avantageusement une demi-lune mont6e d rotation 
Iimit6e sur un axe, et dont I'al6sage comporte une ex- 
tension radiate destinde d s'engager dans une gorge 
conjugu6e de I'axe. Un ressort de torsion positionne 
la demi-lune par rapport au verrou en empdchant tout 
d6clenchement intempestif . 

Selon une autre caractSristique de l'invention, le 
barreau accoupi^ d la biellette inf^rieure de la ge- 
nouill&re est guidd en rotation par des coussinets 
coaxlaux interm^dtaires prenant appui sur le boTtier. 

Selon un ddveloppement de l'invention, cheque 
bras de contact 6tant sollicitd contre une face d 'ap- 
pui du banreau par I'interm^diaire d'un ressort de 
compression, !e r6glage de I'enfoncement de chaque 
bras de contact s'op6re au moyen d'une cale d'adjus- 
tement d'6paisseur pr6d6termin6e, ins6r6e dans une 
rainure du barreau pour modifier la position angulaire 
de ladite face d'appui, la mise en place de la cale s'ef- 
fectuant apr^s ^cartement du bras de contact d I'en- 
contre de la force du ressort de compression. 

D'autres avantages et caract6ristiques ressorti- 
ront plus ciairement de Texpos^ qui va suivre d'un 
mode de mise en oeuvre de l'invention, donn6 d titre 
d'exemple non limitatif et represent^ aux dessins an- 
nexes, dans lesqueis: 

so la figure 1 est une vue en coupe d'un bloc de cou- 
pure d'un disjoncteur multipolaire represents en po- 
sition de fermeture et dquipS d'un mdcanisme de ma- 
noeuvre selon l'invention; 
la figure 2 montre une vue en dtdvation du mdca- 
ss nisme de manoeuvre represent^ en position D de 
dSclenchement sur ddfaut; 

la figure 3 est une vue en plan de la figure 2, la ma- 
nette de commande dtant enlev^e; 
(es figures 4 5 7 sont des vues schSmatiques du 
60 mScanisme respectivement en positions D de d6- 
cienchement, R armS-ouvert, S de blocage de la ma- 
nette lorsque les contacts sont soud6s, et Fde ferme- 
ture du disjoncteur; 
la figure 8 est une vue en coupe selon la ligne 
65 VIII-VIII de la figure 2; 
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la figure 9 est une vue partlelle de la figure 2, mon- 
trant le verrou en position verrouillde par la demi- 
lune; 

la figure 1 0 est une vue de dessous du carter inter- 
m6diaire en position mont6e du barreau; 

la figure 1 1 est une vue en coupe selon la llgne 
XI-XI de la figure 10; 

la figure 12 montre une vue partielle en 6l6vation 
du barreau en position ins^r^e de la cale d'adjuste- 
ment; 

la figure 1 3 est une vue en coupe selon la ligne 
Xlll-Xlll de la figure 12. 

Sur la figure 1 , un bloc de coupure 1 0 d'un disjonc- 
teur multlpolaire d basse tension est log6 dans un boT- 
tler 1 2 en nr)at6rlau isolant mould constitue par I'as- 
sembiage d'un carter 14 intermddlaire d fonds 
ouverts, d'un couvercle 1 6 d 'obturation du fond su- 
pSrieur et d'un socle 18 de fermeture du fond infe- 
rieur. Le carter 14comporte une cloison 20 mddiane 
parailSle aux fonds et partageant I 'espace interne du 
boitier 1 2 en deux compartiments sup6rieur 22 et in- 
f^rieur 24 Isolds I'un de I'autre. Le couvercle 16, le 
carter 14 et le socle 1 8 sont fixds I'un b i'autre par 
des moyens d'assemblage (non representds). Le 
couvercle 16 est dot6 d'une ouverture 25 pour le 
passage d'une manette.26 de manoeuvre associee 
au mdcanisme de commande 28 disposd dans le 
compartiment sup6rieur 22. Les pdles pr6sentent 
des structures identlques et sont juxtaposes trans- 
versalement dans le compartiment inf 6rieur 24 selon 
des plans parallfeles d celui de la figure 1. Le m6ca- 
nisme de commande 28 est associd d un pdie inter- 
m6diaire et transmet ie mouvement aux p6les adja- 
cents par I'intermddiaire d'un barreau 30 commun 
transversat, en matdriau isolant. 

Chaque p61e comporte un bras 32 de contact mo- 
bile 34 coop6rant en position de fermeture avec un 
contact fixe 36 solidaire d'un conducteur 38 en for- 
me de boucle en liaison 6lectrique avec une borne 40 
de raccordement du bloc de coupure 10. A chaque 
paire de contacts fixe 36 et mobile 34 est associ6e 
une chambre d'extinction d'arc 42 d tdles metaj- 
liques de ddsionlsation, agencde dans le compar- 
timent infdrleur 24 entre le conducteur 38 et le 
socle 18. 

Le barreau 30 de transmission est mont§ § pivote- 
ment dans le compartiment inf6rieur 24 et s'6tend 
perpendiculairement aux diffdrents bras de contact 
32 en les entrainant simultan6ment iors de I'actlon- 
nement du m6canisme de commande 28 pilots ma- 
nuellement par ia manette 26 et automatiquement 
par un bloc d6clencheur (non repr6sent6) magnSto- 
thermique interchangeable. Ce dernier est posltion- 
n6 dans un logement 44 transversal du boTtier 1 2, et 
est raccord6 6lectriquement aux poles du bloc de 
coupure 10 par des vis de connexion (non represen- 
tees). Un ressort de compression 46, intercal6 entre 
le barreau 30 et le bras de contact 32 de chaque pdle, 
assure une pression de contact, appropriee en posi- 
tion de fermeture du disjoncteur. La manette 26 de 
manoeuvre est susceptible d'occuper trois positions 
anguiaires stables, d savoir une position extreme F de 
fermeture, une position interm6diaire D de d6clen- 
chement sur d6faut ddtectd par le bloc dedencheur, 



et une position extreme opposde 0 d'ouverture ma- 
nuelle du disjoncteur. 

Le mdcanisme de commande 28 (figures 1 & 3) est 
monte entre deux platines 48, 50 fixes et parallfeles, 

5 et comporte une genouillfere 52 de transmission d axe 
54 intermediaire sur liequel sont articuiees deux pai- 
res de blellettes 56, 58, 3ym6triques par rapport au 
plan median du m6canisme 28. A I'extremite oppo- 
s6e de I'axe 54, la biellette inf6rieure 56 de chaque 

w paire est accoupiee m6caniquement au barreau 30 
transversal par un maneton de liaison 60, Chaque 
biellette sup6rieure 58 presente une structure cou- 
dee en V et est articuiee par un rivet ou axe 62 d une 
branche Iat6rale 63 d'un crochet de declenchement 

f5 64 s'etendant dans I'intervalle entre les platines 48, 
50. Le mecanisme 38 comprenddeux ressorts 66 de 
traction accroches entre I'axe 54 de la genouillfere 52 
et un berceau 68 support de la manette 26> Le ber- 
ceau 68 est monte 6 pivotement entre les positions 

20 0 et F de la manette 26 sur un pivot 70 transversal 
f aisant saillie des platines 48, 50. Le pivot 70 sert de 
but6e au crochet de declenchement 64 lorsde sa ve- 
nue en position desarmde (figure 1 ), correspondent 
k la position D de la manette 26. 

25 Lb berceau 68 pivotant de la manette 26 est dote 
d'une tringle de rearmament 72 du bloc d6clencheur 
(non represente) 6quipe d'un dispositif accumulateur 
d'energie fe percuteur. Le crochet de declenchement 
64 est monte h rotation Iimit6e entre les positions ar- 

30 mee et desarmee sur un axe 74 fixe assujetti d cha- 
que platine 48, 50. A I'extr6mlte libre du crochet 64 
est agence un bee d'accrochage 76 venant en enga- 
gement avec un verrou 78 Iors du pivotement du cro- 
chet 64 vers la position arm6e. Le ven^ou 78 est mon- 

3S te ^ pivotement sur un axe 80 fixe porte par les plati- 
nes 48, 50, et un ressort de rappel 84 enfiie sur I'axe 
80 sollicite le verrou 78 en appui d'une but6e 82, for- 
mee par une tige parallfele fe I'axe 80. 
Un organe de commande du verrou 78 comporte 

40 une demi-lune 86 en materiau plastique, raontee en- 
tre les platines 48, 50 k rotation sur un axe 88 s'eten- 
dant parallfelement k I'axe 80 transversal du vtarrou 
78. La demi-lune 86, 6quillbree par rapport fesonaxe 
88, est munle d'une extension ou bossage SOcentral 

4s agence h I'int6rieur de I'aiesage 92 de la demi-lune 
86, et destine 5 s'engager dans une gorge 94 conju- 
guee de I'axe 88 (figures 3 et 8). Ce dernier est posi- 
tionne dans des orifices alignes des platines 48, 50, 
etest maintenu en place par la demHune 86. Le mon- 

50 tage imperdablade I'axe 88 ne n6cessite aucun mo- 
yen d'Immobilisation en translatlonr tela des circllps. 
Le bossage 90 central vient directement de moulage. 

La demi-lune 86 est dot6e d'une patte 96 de dever- 
rouillage cooperant avec le percuteur du bloc d6clen- 

55 cheur pour provoquer le declenchement du mecanis- 
me 28 en cas de defaut. Le declenchement results 
d'un pivotement de la demi-lune 86 dans le sens tri- 
gonometrlque Indique par la fifeche Fi (fig. 2) suivl de 
rintroductlon du nez de verrouillage 98 dans la f enS- 

60 tre 1 00 du verrou 78. Ce dernier n'est plus verrouilie 
.pat lademi-lune 86, et le couple exerce par le crochet 
64 de declenchement en position arm6e provoque ie 
basculement du verrou 78 dans le sens horaire (flfe- 
che F2) vers la position deverrouliiee. Le bee d'ac- 

65 crochage 76 est alors Ilb6r6 du venrou 78, et le cro- 
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chet de ddclenchement 64 pivote automatlquement 
autour de I'axe 74 vers la position d6sarm6e sous 
Taction des ressorts 66 du m6canisme 28. 

Pour 6vitertout d6clenchennent intempestif du m6- 
canisme 28, susceptible d'intervenir par Taction de 6 
chocs ou de vibrations occasionn6s lors des mouve- 
ments de fermeture et d'ouverture du disjoncteur, un 
moyen elastique positionne la deml-Iune 86 par rap- 
port auverrou 78 de manl&re d manager unjeu d (fig. 
1 ) pr6d§termlnd entre une saillie 1 02 de la demi-lune lo 
86 et la platine 48. La presence du jeu d dvite toute 
transmission de cliocs de la platine 48 vers la demi- 
lune 86. Le moyen 6lastlque de positionnement de la 
demi-lune 86 est realise par un ressort de torsion 1 04 
dont un brin ^ 06 prend appui sur deux bossages 1 08 is 
de la demi-lune 86 {fig. 9). Le ressort 104 est entile 
sur la tige 82 de butde du verrou 78, et ('autre brin 
1 09 du ressort 1 04 se trouve en appui d 'une patte re- 
courbSe de la platine 48 fixe. On remarque la double 
f onction du ressort de torsion 1 04 qui sert de moyen 20 
de rappel de la demi-lune 86 vers la position de ver- 
rouillage du verrou 78 et de moyen de positionne- 
ment elastique de la demi-lune 86 par rapport 6 la pla- 
tine 48 et au verrou 78. 

Chaque biellette sup^rieure 58 en V de la genouil- 2S 
lere 52 comporte un premier levier 1 1 0 d6limit6e par 
I'axe 54 de pivotement de la genouillfere et Taxe 62 
d 'articulation du crochet de decienchement 64. Un 
deuxi^me levier 1 1 2 s'6tend d partir de I'axe 62 vers 
le berceau 68 en faisant un angle algu avec le premier 30 
levier 1 1 0. L'extr6mlt6 libre du deuxidme levier 1 1 2 
est conformde en patte 11 4 de transmission pii6e en 
dquerre et coopdrant avec le berceau 68 pivotant, de 
mani^re h entralner le crochet de decienchement 64 
vers la position arm6e d'accrochage du bee 76 au 55 
verrou 78. Cette operation de r6armement du m6ca- 
nisme 28 intervient !ors du d6placement dans le sens 
horaire de la manette 26 depuis la position D de de- 
cienchement vers la position R de rdarmement. La 
patte 1 14 recourbee de chaque biellette 58 s'etend 40 
transversalement vers Texterieur de I'intervalle ma- 
nage entre ies platines 48, 50, et prend appui entre 
les positions D et R de la manette 26 sur une surface 
frontale 1 16 de glissement Idgdrement incurv6e du 
berceau 68. 45 

Le berceau 68 pivotant comporte de plus une sail- 
lie 1 1 8 disposSe entre la partie incu rv6e 11 6 et la ma- 
nette 26 et destln^e h venir en but6e de la patte 114 
de chaque biellette 58 sup^rieure pour stopper en po- 
sition S de la manette 26 toute tentative d'ouverture so 
manuelle du disjoncteur en cas de soudure acciden- 
telie des contacts (fig. 6). En fonctionnement normal 
du disjoncteur, correspondent au non soudage des 
contacts, la patte 1 1 4 n'Interffere pas avec la trajec- 
toire de la saillie 1 1 8 du berceau 68. bs 

Le r^armement du m^canisme 28 par Tinterme- 
dlaire des biellettes sup^rieures 58 de la genouill&re 
52 engendre une f aible course de glissement de cha- 
que biellette 58 sur la partie incurv6e 1 1 6 du berceau 
68 pivotant. Le frottement correspondant est ndgli- bo 
geable par rapport k un dispositif classique de r6ar- 
mement par le crochet de d6clenchement 64 ce qui 
permet d'utiliser des pieces non trait6es. Le blocage 
de la manette 26 en position S intervient naturel- 
lement en cas de soudage des contacts par interfd- es 
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rence du berceau 68 avec les biellettes supdrieures 
58 de la genouill^re 52. 

Sur les figures 1 0 et 1 1 , le barreau 30 transversal 
de support des bras de contacts mobiles 32 des dif f 6- 
rents pdles est accoupid aux biellettes Inf drleures 56 
du m^canisme 28 et est positlonnd par deux coussi- 
nets 120, 122 coaxiaux ou paliers intermedia ires 
anti-usure, separds transversalement Tun de i'autre 
par la largeur du pdle central. Les cousslnets 1 20, 
1 22 en materiau plastique prennent appui sur les boi- 
tiers du carter 1 4 et dusocle 1 8 au niveau des parois 
internes de separation des compartiments des poles. 
Le montage en rotation du barreau 30 ne necessite 
aucun axe special de guidage, ni de paliers d'extremi- 
tes dans les parois lateraies opposees du boTtier 1 2. 
L'assemblage de chaque coussinet intermediaire 
1 20, 1 22 autour du barreau 30 s'eff ectue par encli- 
quetage des extremltes libres d'un anneau semi- 
ouvert e fente axiale ou de deux demi-bagues 1 24, 

125 de formes conjuguees. 

L'enfoncement des bras de contact 32 mobiles de 
diffe rents poles est tribute ire des imperfections de 
moulage des pieces enmateriau plastique et des tole- 
rances de fabrication des organes du mecanisme 28. 
Le reglage de l'enfoncement par pole intervient au 
moyen d'une cale 1 26 (figures 1 , 1 2 et 13) d'adjus- 
tement de la position relative du contact mobile 34 
par rapport au contact fixe 36 associe. Chaque cale 

1 26 est en materiau plastique et est inseree dans une 
rainure du barreau 30 de manidre e modifier legere- 
ment la position angulaire de la face d'appui du bras 
de contact 32. La mise en place de chaque cale 1 26 
sur te barreau 30 s'opere aprfes 6cartement manual 
du bras de contact 32 correspondant h Tencontre de 
la force du ressort de compression 46. On peut utili- 
ser des cales 126 de reglage presentant des epais- 
seurs differentes pour compenser au mieux les tole- 
rances de fabrication. 

Le fonctionnement du mecanisme de commande 
28 selon Tinvention est illustre schematiquementsur 
les figures 4^7: 

En position D de decienchement du disjoncteur re- 
presentee aux figures 2 et 4, le crochet de decienche- 
ment 64 iibere du verrou 78 a provoque la brisure de 
la genouiliere 52 sous ('action des ressorts 66, et se 
trouve en butee stable centre le pivot 70 du barreau 
68. La patte 1 14en equerredu levier de transmission 
1 1 2 de chaque biellette superieure 58 prend appui 
sur la surface de glissement 1 16 du berceau 68. 

Le rearmament du mecanisme 28 s'ef f ectue par un 
deplacement manuel de la manette 26 dans le sens 
horaire depuis la position D jusqu'e une position R de 
rearmement voisine de la position O. Durant le pivo- 
tement du berceau 68 autour du pivot 70, le levier de 
transmission 1 12 de chaque biellette superieure 58 
de la genouiliere 52 est entratne vers ie haut par reac- 
tion de la surface 1 1 6 du berceau 68 sur la patte 1 1 4 
en equerre. Cette dernifere se deplace sur la surface 
1 1 6 selon un mouvement de glissement de f aible am- 
plitude dont les forces de reaction correspondantes 
n'engendrent pas de frottement important. 11 en re- 
sulte un basculement autour de Taxe 74 du crochet 
de decienchement 64 sollicite dans le sens horaire 
vers la position armee (fig. 5), dans laquelle le bee 
d'accrochage 76 s'accroche au verrou 78 en appui 
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de la but6e 82. La demMune 86 maintlent le verrou 
78 dans cette position, et la patte 114 de chaque 
biellette 58 reste en appui:Stable sur la surface 11 6 
du berceau 68. Dans la position R de la manette 26> 
la tringle auxiliaire de.r^armement 72 soUdaire du 
berceau 68provoque la rdarmement du dispositif ac- 
cumulateur d'dnergie associd au bloc d^dencheur. 

Apr6s le r6armement du m6canisme 28, la ferme- 
ture du disjoncteur intervient d'une manifere. classi- 
que par une rotation inverse de la manette 26 vers la 
position F oppos6e (fig. 7), sollicitant les axes 62, 
54, 60 de la genouill6re 52 sensiblement en position 
align6e. Le mouvement de pivotement dans le sens 
horalre de la patte 1 1 4 des blellettes sup6rieures 58 
n'interffere pas avec la trajectoire en sens inverse do 
la saillie 11 8 du berceau 68 actionne vers la position 
F de la manette 26. 

En cas de soudure des contacts, I'ouverture ma- 
nuelle du disjoncteur par actlonnement de la manette 
26 de la position F vers la position O est stoppde dans 
la position interm6diaire S (fig. 6) grace k la venue en 
but6e de la saillie 1 18 du berceau 68 contra la patte 
1 1 4 en 6querre des biellettes sup6rieures 58. Le cro- 
chet de d6clenchement 64 reste en position arm6e 
par accrochage du bee 76 au verrou 78. 



Revendications 

1. Disjoncteur Slectrique multipolaire k boitier 
mould renf ermant un mdcanismede manoeuvre (28) 
de r^quipage mobile comprenant par pdle un contact 
mobile (34) portd par un bras de contact (32), ledit 
m6canisme (28) comportant: 

— une genouill6re (52) h biellettes Inffirieure (56) 
et sup6rieure (58) coop6rant avec un crochet de.d6- 
clenchement (64) automatique et une manette (26) 
de commande manuelle pour Tactionnement de 
r^quipage mobile, 

— un berceau. (68) plvotant de support de la ma- 
nette (26) ddplagable entre des positions extremes 
stables de fermeture (F) et d'ouverture (0), 

— un barreau (30) en matiriau isolant, accoupIS 
m6caniquement d une biellette jnf§rieure (56) de la 
genouillfere (52) pour entraTner h pivotement alternfi 
les bras de contact (32) des tous les pdlea lors de la 
fermeture ou de I'ouverture des contacts du disjonc- 
teur,. 

— au moins un ressort d'actionnement (66) du 
m6canisme (28) ancr6 entre le berceau (68) et I'axe 
(54) intermddiaire d 'articulation des biellettes (56, 
58) de la genouill^re (52), 

— un verrou (78) d'accrochage du crochet de 
ddclenchement (64) en position armSe, 

^ et un organe (86) de ddverrouillage du verrou 
(78) pilots par le bloc ddclencheur pour assurer la li- 
beration du crochet de ddclenchement (64) .lors de 
rapparttion d'un d6f aut, la manette (26) 6tant entraT- 
n6e durant cette operation dans une positipn.lnter- 
mddialra (D) situ6e entre les positions d'ouverture 
(0) etde fermeture (F). 

caractdrisd par.ie fait que la biellette sup6rieure (58) 
de la genouillfere (52) est articul6e aucrochet de dd- 
clenchement (64). et est prolongde par un leviec de 
transmission (112) coopdrant avec le berceau (68) 



pourprovoquerle rdarmement du crochet deddcl^nr 
chement (64) en position armde d'accrochage au 
verrou (78) lors du ddplacement de la manette (26) 
de la position interniediaire (D) vers la position da r6- 
5 armement (R) volsine.de la position d'ouverture (0). 

2. Disjoncteur multipolaire selon la revendication 

1 , caractdrisd par ie fait que I'extrdmitd libra du levier 
de transmission (112) de la biellette supdrieure (58) 
est conformde en patte (114) de commande prenant 

10 appui sur une surface de glissement (1 16),du ber- 
ceau (68) entre les positions intermddiaire (D) et 
d'ouverture (O) de la manette (26). 

3. Disjoncteur multipolaire selon la revendication 

2, caract6ris6 par le fait que la patte (1 14) du levier 
IS de transmission (112) est plide en dquerre en s'dten- 

danttransversalement vers I'extdrieur de I'intervalle 
mdnagd entre Jes platines (48, 50) de support du md- 
canisme de manoeuvre (28). 

4. Disjoncteur multipolaire selon la revendication 
20 2 ou 3, caractdrisd par le fait que la surface de glisse- 
ment { 1 1 6) du berceau (68) est Idgferement incurvde. 

5. Disjoncteur multipolaire selon Tune des reven- 
dications 1 d 4, caractdrisd par le fait que la biellette 
supdrleure (58) prdsente une structure coudde en 

25 forme de V, comprenant un premier levier (110) 
agence entre I'axe (54) de pivotement de la genouil- 
Idre (52) et I'axe (62) d 'articulation du crochet de 
ddclenchement (64), et faisant un angle prdddtermi- 
nd avec !e deuxifeme levier de transmission (114) 

30 coopdrant avec le berceau (68). 

6. Disjoncteur multipolaire selon I'une des reven- 
dications 2^5, caractdrisd par le fait que le berceau 
(68) pivotant est dotd d'une saillie (118) destinee h 
venir en butde de la patte (114) de la biellette (58) 

36 pour Stopper dans une position (S) deia manette (26) 
toute tentative d'ouverture manuelle du disjoncteur 
en cas de soudure des contacts« ladite patte (114) 
s'effapant autpmatiqucment devant la saillie (118) 
lors d'une brisure de la genouilldre (52) etde I'ouver- 

40 ture normale des contacts. 

7. Disjoncteur multipolaire selon la revendication 
6, caractdrisd par le fait que la saillie (118) est agen- 
cde entre la surface de glissement (1 1 6) et le pivot 
(70) du berceau (68). 

46 8. Disjoncteur multipolaire selon la revendication 
1 ,. caractdrisd par le fait que ledit organe de ddver- 
rouillage du verrou (7B) comporte une demMune (86) 
montde d rotation limttde sur un axe (88) et coopd- 
rant avec un moyen diastique destind au rappel de la 

60 demi-lune (86) vers la position du verroulllage du ver- 
rou (78), la demi-lune (86) dtant dquilibrde par rap- 
port ^ Taxe (88) etpositionnde par rapport au verrou 
(78) par ledit moyen diastique. 
9. Disjoncteur multipolaire selon la revendication 

55 8, caractdrisd par ie fait que ieditmoyen diastique est 
constitud par un ressort de torsion ( 1 04) dont uabrin 
(106) prend appui sur au. moins un bossage (108) da 
laderjiWune (861 etdontl'autrebrin (109) repose sur 
une butde de la platjhe (48). . 

60 to., Disjoncteur multipolaire selon.Ja revendica- 
tion 8 pu.9, caractdrisd par le.fait que.la demi-June 
(86) en .matdrjau .p/astrque s'dtend transversale- 
ment dans Tintervaile mdnagd entre les platines (48, 
50) et comporte un aldsage (92) dotd d'une exte.n- 

55 sion (90) radlale destlnde d s'engager dans ur^e gorge 
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(94) conjugu6e de i'axe (88) dans des orifices align^s 
des piatines (48, 50). 

1 1 . Dtsjoncteur multipolaire selon Tune quelcon- 
ques des revendicattons pr^cSdentes 1^10, carac- 
t6ris6 par te fait que ledit barreau (30) commun k tous s 
las pdles est guid§ en rotation par des cousstnets in- 
tercalalres coaxiaux en mat^riau plastlque prenant 
appui sur les parois internes de separation des corn- 
pa rtiments des diff§rents pdles, deux coussinets 
cons6cutifs 6tant s6par6s transversalement I'un de fo 
('autre par ia largeur d'un pdle intermddiaire. 

1 2. Dtsjoncteur multipolaire selon Tune quelcon- 
que des revendications 1 d 11 , dans lequel cheque 
bras de contact (32) est solHctt6 contre une face 
d'appui du barreau (30) par rintermSdIaire d'un res- is 
sort de compression (46), caractSrisd par le fait que 

le r^giage de I'enfoncement de chaque bras de con- 
tact (32) s'opfere au moyen d'une cale (1 26) d'adjus- 
tementd'Spaisseurpr^dStermin^e, ins^rdedans une 
rainure du barreau (30) pour modifier la position an- 20 
gulaire de ladite face d'appui, ia mise en place de la 
cale (1 26) s'effectuant aprds dcartement du bras de 
contact (32) d I'encontre de la force du ressort de 
compression (46). 



Claims 

1. A multi-pole electric circuit brealcer in a 
moulded box, containing an operating mechanism 3o 
(28) of the moving gear comprising a moving contact 

(34) per pole mounted on a contact arm (32), which 
mechanism (28) is composed of: 

— a toggle joint (52) with lower (56) and upper 

(58) links cooperating with an automatic trip hook 3S 
(64) and a manual control lever (26) In order to actu- 
ate the moving gear, 

— a rocker (68) supporting the lever (26) and able 
to pivot between the two fixed limits, closing posi- 
tion (F) and opening position (0), 4o 

— a bar (30) in insulating material, connected me- 
chanically to a lower link (56) in the toggle joint (52) 
to drive the alternate pivoting movement of the con- 
tacts arms (32) of all the poles to close or open the 
contacts of the circuit breaker, 4B 

— a mechanism (28) drive spring (66) anchored 
between the rocker (68) and the intermediate hinge 
pin (54) of the toggle joint links (56, 58), 

— a latch (78) to engage the trip hook (64) in the 
reset position, so 

— and a component (86) to telease the latch (78) 
that is controlled by the tripping unit and ensures that 
the trip hook (64) is freed when a fault occurs, during 
which operation the control lever (26) is driven to an 
intermediate position (D), between open position (0) ss 
and closed position (F), 

characterized in that the upper link (58) in the toggle 
joint (52) is hinged on the trip hook (64) and extended 
by a drive lever (112) cooperating with the rocker 
(68) to obtain the resetting of the trip hook (64) in its so 
reset position engaged with the latch (78) when the 
control lever (26) moves from the intermediate posi- 
tion (D) towards the resetting position (R) near open 
position (0). 

2. Multi-pole circuit breaker according to claim 1 , es 



characterized in that the free end of the drive lever 
(1 1 2) on the upper link (58) is designed as a drive lug 
(1 14) that bears on a sliding surface (1 1 6) of the 
rocker (68) between intermediate position (D) and 
open position (0) of the control lever (26). 

3. Multi-pole circuit breaker according to claim 2, 
characterized in that the lug (1 14) of the drive lever 
(1 1 2) is bent at right angles to lie crosswise towards 
the outside of the gap provided between the mount- 
ing plates (48, 50) of the drive mechanism (28). ' 

4. Multi-pole circuit breaker according to claim 2 
or 3, characterized in that the rocker (68) sliding sur- 
face (1 1 6) Is slightly curved. 

5. Multi-pole circuit breaker according to one of 
claims 1 to 4, characterized in that the upper link (58) 
is designed in a V-shape and comprises a first lever 
(1 10) placed between that pivot pin (54) of the tog- 
gle joint (62) and the hinge pin (62) of the trip hook 
(64), and forms a predetermined angle with the sec- 
ond drive iever (114) that cooperates with the rocker 
(68). 

6. Multi-pole circuit breaker according to one of 
claims 2 to 5, characterized In that the pivotable 
rocker (68) has a shoulder (1 18} designed to thrust 
against the link lug ( 1 1 4) In order to stop the control 
lever (26) in a position (S) and thereby block any 
attempt to open the circuit breaker manually if the 
contacts are joined, while the afore-said lug (1 1 4) is 
automatically withdrawn away from the shoulder 
(118) when the toggle (52) joint folds in and the con- 
tacts open normally. 

7. Multi-pole circuit breaker according to claim 6, 
characterized by the fact that the shoulder (118) is 
disposed between the sliding surface (116) and the 
rocker (68) pin (70). 

8. Multi-pole circuit breaker according to claim 1 , 
characterized In that said component to release the 
latch (78) comprises a half moon (86) shaped el- 
ement pivotally mounted on a pin (88) and cooperat- 
ing with elastic means for moving the half moon el- 
ement (86) towards the latch position of the latch 
(78), the half moon element (86) being in equilibrium 
on the pin (88) and maintained with respect to the 
latch (78) by said elastic means. 

9. Multi-pole circuit breaker according to claim 8, 
characterized in that said elastic means is consti- 
tuted by a torsion spring (1 04) having one end rest- 
ing at least on one bosse (108) of said half moon el- 
ement (86) and Its other end (109) bearing on an 
abutment of the plate (48). 

1 0. Multi-pole circuit breaker according to claim 8 
or 9, characterized by the fact that the half moon el- 
ement (86) is In plastic material and extends cross- 
wise in the gap between the plates (48, 50) and com- 
prises a bore (92) with a radial projection (90) to fit 
into a matching groove (94) of the pin (88) in aligned 
openings in the plates (48, 50). 

1 1 . Multi-pole circuit breaker according to any 
one of the preceding claims 1 to 1 0, characterized by 
the fact that said bar (30) common to all poles is ro- 
tatably guided by intermediate coaxial bushings in 
plastic which bear on the interna) separating walls 
between the pole chambers, two successive bush- 
ings being crosswise separated by the intermediate 
pole wide. 
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1 2. Multi-pols circuit breaker according to* any 
one of the claims 1 to 11 , wherein each contact arm 
(32) is pressed against a bearing surface of the bar 
130) by a compression spring (46), characterized in 
that the downward pressure applied on each contact 
arm (32) is adjusted by means of a spacer (1 26) of 
predetemnined thickness Inserted in a slot In the bar 
(30) in order to modify the angular position of the 
aforementioned bearing surface, the positioning of 
the spacer (1 26) taking place once the contact arm 
(32) has been pulled away by a.force opposing that 
of the compression spring (46). 



PatentansprOche 

1 . Mehrpoliger elektrischer Leistungsschalter mit 
einem Gussgehause, der einen Bedienungsmecha- 
nismus (28) des beweglichen Teiles aufweist das je 
Pol einen von dem Kontaktarm (32) getragenen be- 
weglichen Kontakt besitzt, wobei der genannte Me- 
chanlsmus (28) folgende Telle enthalt: 

— ein Kniegelenk (52) mit einer unteren (56) und 
oberen (58) Stange, das m'rt einem automatischen 
Auslosehaken (64) und einem Handbetdtigungs- 
Steuerhebei (26) zur Betatigung des beweglichen 
Teiles zusammenarbeitet, 

— einen schwenkbaren Trager (68) fur den Hebel 
(26), der zwischen den extremen stabilen Schliess- 
(F) und Off nungs- (O) Steilungen verschoben werden 
kann, 

— einen Stab (30) aus Isollermaterial, der mecha- 
nisch mit einer unteren Stange (56) des Kniegelenks 
(52) gekuppelt ist, um ein abwechselndes Schwen- 
ken der Kontaktarme (32) aller Pole be! Off nen oder 
Schliessen der Kontakte des Lelstungsschaiters zu 
bewirken, 

— wenigstens eine BetStigungsfeder (66) des 
Mechanismus (28), verankert zwischen dem TrSger 
(68) und der mittleren Schwenkachse (54) der Stan- 
gen (56, 58) des Kniegelenks (62), 

^ einen Sperrriegel (78) des Ausldsehakens (64) 
in aktlver Stellung, 

— und ein Element (86) zur Entriegelung des Rie- 
gels (78), dasvondem Ausldsebiock gesteuert wird, 
um beim Auftreten eines Fehlers das Losen des Aus- 
ldsehakens (64) zu gewahrielsten, wobei der Hebel 

- (26) wShrend dieses Vorganges in eine Zwischenla- 
ge (D) gebracht wird, die zwischen den Offnungs- (0) 
und Schlless- (P) Steilungen llegt 

dadurch gekennzeichnet, dass die obere Stange (58) 
des ICniegelenks (52) an den Auslosehaken (64) an- 
gelenkt ist und durch einen Obertragungshebel (112) 
veriSngert wird, der mit dem TrSger (68) zusammen- 
arbeitet um das W!ederspannen des Ausldsehakens 
(64) indie gespannte verriegelte Stellung des Riegels 
(78) zu bewirken, wahrend der Bewegung des Ho- 
bels (26) von der Zwischenstellung (D) in die nahe 
der Offnungsstellung (0) liegenden Spannstellung 
(R). 

2. Mehrpoliger Leistungsschalter gemass An- 
. spruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass das freie 

Ende des Ubertragungshebels (112) der oberen 



Stange {58).a(s Steuerzunge (114) ausgefuhrt ist, 
die slch auf eine GleitoberflSche (116) des TrSgers 
(68) stutzt. zwischen der Zwischen- (D) und 
Offnungs- (0) Stellung des Hebels (26). 

* 3. Mehrpoliger Leistungsschalter gemSss An- 
spruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass die Zungd 
(114) des Obertragungshebeis (1 12) als rechter Wln- 
kel gefaftet ist und sich quer zum Ausseren des Zwl- 
schenraumes erstreckt, der zwischen den Tragptat- 
ten (48, 50) des Bedienungsmechanismus (28) vor- 
gesehen Ist. 

4. Mehrpoliger Leistungsschalter gemass An- 
spruch 2 Oder 3, dadurch gekennzeichnet, dass die 
GleitoberflSche (116) des Tragers (68) leicht ge- 
krQmmt ist. 

5. Mehrpoliger Leistungsschalter gemass einem 
der AnsprOche 1 bis 4« dadurch gekennzeichnet, 
dass die obere Stange (58) eine V-formige geknickte 
Struktur aufweist, mit einem ersten Hebel (110), der 

^ zwischen der Schwenkachse (54) des Kniegelenks 
(52) und der Gelenkachse (62) des Ausldsehakens 
(64) angeordnet ist, und der mit dem zweiten mit 
dem Trager (68) zusammenarbeitenden Obertra- 
gungshebel (114) einen vorbestimmten Winkel bil- 
det. 

6. Mehrpoliger Leistungsschalter gemass einem 
der AnsprOche 2 bis 5, dadurch gekennzeichnet, 
dass der schwenkbare TrSger (68) mit einem Vor- 
sprung (118) versehen ist, der mit der Zunge (114) 
des Hebels (58) in Anschlag kommen soil, um in einer 
Stellung (S) des Hebels (26) jeglichen von Hand bet§- 
tlgten Offnungsversuch des Leistungsschalters im 
Falle einer Kontaktschweissung zu verhindern. wo- 
bei die Zunge (114) automatisch vor dem Vorsprung 
(1 1 8) entweicht, bei einem Brechen des Kniegelenks 
(52) und der normalen Offnung der Kontakte. 

7. Mehrpoliger Leistungsschalter gemass An- 
spruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass der Vor- 

40 sprung (118) zwischen der Gleitoberflache (116) 
und der Drehachse (70) des Tragers (68) angeordnet 
ist. 

8. Mehrpoliger Leistungsschalter gemass An- 
spruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass das ge- 

4s nannte Entriegelungselement des Riegels (78) einen 
Halbmond (86) aufweist, der begrenzt schwenkbar 
auf einer Achse (38) gelagert ist und mit einem elastl- 
schen Organ zum Zuruckholen des Halbmondes (86) 
in die verriegelte Stellung des Riegels (78) zusam- 

50 menarbeitet, wobei der Halbmond (86) auf der Ach- 
se (88) im Gleichgewicht ist und gegenuber dem Rie- 
gel (78) durch das genannte elastische Organ gehal- 
ten wird. 

9. Mehrpoliger Leistungsschalter gemSss An- 
^ spruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass das ge- 
nannte elastische Organ von einer Verdrehungsfeder 
(1 04) gebildet wird, deren einer Strang (1 06) sich auf 
wenigstens einen Hocker (108) des Halbmondes 
(86) stuut, und deren anderern Strang (109) auf 
einem Anschlag der Platte (48) ruht. 

. iO^ Mahrpoliger-.-Leistungsschalter gemass An- 
spruch 8 Oder 9, dadurch gekennzeichnet, dass sich 
der Halbmond (86) aus Plastik quer in dem zwischen 
65 den Platten (48,50) vorgesehenen Zwischenraum 
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erstreckt und eine Ausbohrung (92) aufwelst mit 
einer radialen Ausdehnung (90), die in eine der Achse 
(88) zugeordnete Auskehlung (94) eingreift. In f luch- 
tend verlaufenden Offnungen der Flatten (48, 50). 

11. Mehrpoilger Leistungsschalter gemass ir- 
gendeinemdervorhergelienden Ansprilche 1 bis 10, 
dadurch gekennzeichnet, dass der alien Polen gemei- 
ne genannte Stab (30) bei der Drehung von koaxialen 
zwischengeiagerten Plastiklagern gefuhrt wird, die 
auf den inneren Trennwanden der Gehause der ver- 
schiedenen Pole aufliegen, wobei zwei aufelnander- 
folgende Lager quer eines vom anderen durch die 
Breite des Zwtsciienpols getrennt sind. 



12. Mehrpoliger Leistungsschalter gemass ir- 
gendeinem der AnsprOche 1 bis 1 1 , in dem jeder Kon- 
taktarm (32) mittels einer Druckfeder (46) gegen 
eine Stutzflache des Stabs (30) gedruckt wird, da- 
durch gekennzeichnet, dass die Einstellung des Ein- 
dringens jedes Kontaktarmes (32) durch einen Regu- 
lierungskeil (126) von vorbestimmtmer Dicke ge- 
schleht, welcher in einer Rille des Stabs (30) einge* 
fQgt ist, um die Winkelstellung dergenannten StOtz- 
flache zu verandern, wobei das Einsetzen des Keils 
(126) nach dem Entfemen des Kontaktarmes (32) 
entgegen der Kraft der Druckfeder (46) ausgefuhrt 
wIrd. 
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